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Résumé

Résumé :
Dans le contexte de l’introduction de l’enseignement des sciences du numérique de l’école
primaire au lycée en France et dans d’autres pays, la robotique pédagogique a aujourd’hui
un grand potentiel en tant qu’outil éducatif. En particulier, la robotique pédagogique peut
permettre aux apprenants de découvrir et de comprendre des concepts abstraits en les ma-
nipulant concrètement, en réalisant des expérimentations avec du feedback en temps réel, et
en constituant un contexte adapté pour le développement de projets en équipe. C’est par
ailleurs aussi un contexte particulièrement pertinent pour la découverte des enjeux sociétaux
du développement des technologies numérique, et de leur présence grandissante dans les ob-
jets du quotidien. Je discuterai dans cette présentation quelques projets et outils existants,
avec des exemples d’expérimentations à grande échelle dans des écoles françaises (en partic-
ulier dans le cadre des projets Poppy Education et Inirobot développés par l’équipe Flowers),
ainsi que les défis qui sont à relever dans ce domaine.
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