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Résumé

Résumé :
Deux axes principaux seront évoqués, qui sont liés à deux phases de la vie du robot : sa
réalisation et son utilisation. Durant son utilisation, l’impact environnemental provient es-
sentiellement de la consommation d’énergie électrique dont la production est une source
majeure du réchauffement climatique et de problèmes de pollution. Durant la réalisation,
l’impact provient de l’utilisation de matériaux pour lesquels les phases d’extraction, pro-
duction et mise en forme sont néfastes pour l’environnement. Aussi, nous aborderons : 1.
des techniques permettant de réduire de la consommation énergétique et les enjeux scien-
tifiques associés. Ces techniques sont intéressantes car elles conduisent non seulement à une
diminution de la consommation énergétique sur la durée de vie totale du robot, mais aussi
dans la plupart des cas à une utilisation réduite de composants polluants dans leurs baies
de commande. 2. des travaux autour de la conception de robots en matériaux bio-sourcés,
matériaux dont l’impact environnemental est faible, voire négatif, mais dont l’utilisation ap-
porte de nouveaux problèmes scientifiques en conception.
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