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Résumé

Résumé :
Le monde du machinisme agricole subit actuellement des mutations profondes. D’une part,
Pémergence des technologies (capteurs, unités de calcul, énergie, etc) provoque des op-
portunités sans précédent ; d’autre part, les démarches entamées de maitrise des intrants
(notamment en France avec les plans Ecophyto et le programme Agro-écologie du min-
istere de Pagriculture) incitent & I'innovation. Les enjeux sont multiples : environnement,
compétitivité des exploitations, pénibilité du travail.

L’objectif du projet PUMAgri est de réaliser un robot agricole comportant des avancées signi-
ficatives sur les verrous actuels (perception, autonomie, sécurité) afin d’obtenir une machine
performante et viable économiquement. Les premiers scénarios considérent le désherbage
mécanique en culture légumiere et en vigne.

Biographie :

Sébastien RUBRECHT est Référent Innovation Robotique chez SITIA. Apres une these
en commande robotique, il développe des solutions robotiques (manipulateurs mobiles, pro-
cess, téléopération) sur les chantiers pour un leader mondial du BTP. Aujourd’hui, Sébastien
contribue au développement de activité robotique innovante chez SITTA notamment via la
gestion du projet PUMAGgri.

SITIA est une PME industrielle spécialisée dans le développement de machines spéciales et
robotique innovante. Au travers de ses branches Factory et Offroad, SITIA réalise les projets
robotiques de ses clients grace a son équipe de docteurs et ingénieurs réunissant plus de 20
ans d’expérience, une maitrise fine des technologies de pointe et une connaissance éprouvée
des contextes réglementaires.
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